
2) в разделе <<Фписание, назначение и принцип действия обору-
дования) указь|ва}отся его основнь]е части и их назначение для |{ере-
работки ил!.1 производства продукции. Фпись:вается принцип дейст_
вия оборуАования у! дается перечисление вь1полняемь'х операций по
его кинематической схеме. 3тот раздел вь]полняется согласованно с
цифровьтми обозначениями в |{3 и графической часть|о курсового
1]роекта. Б конце раздела дае'[ся таблица технико_технологических
показателей разработанного вида оборудования.

Б графинескую часть работьт вкл}оча!отся результать] техниче-
ского анализа разрабать1ваемого оборудования и лрилага}отся черте-
>ки (на двух листах формата А1) в виде технологической и (или) ап-
паратурно-технологической схемь; консерв}1ь]х или пищек0нцентрат-
ньтх производотв' а так)ке чертеж обгцего вида разрабатьтваемого
оборудования (формат А1 ).

1{урсовой проект может бьггь оформле1{ с использованием средств
компь|отерньтх технологи й.

контРольнь|Ё 3АдАния
Б задания вк.{|очено вь1полнение двух контрольнь}х работ, ко-

т0рь|е направля1отся в универс14тет д!\я проверки и п0'цчения по ним
зачета.

Фсновной цель}о этих заданий является обутение студентов
практическим навь|кам расчета оборудования |1ли его элементов.

|{ри расяете снача-}1а прив0дится расчетна'{ формула, а затем в
нее подстав.}б{}отся числовь]е 3начения величин.

Результатьт расчетов вь]полня[отся с точностьто до
ших цифр.

двух знача-

(онтрольная работа ш9 1

Расчет [шнековь!х конвейеров для фар:шевь|х' сь[пучих
и мелкокусковь|х мат€р[{алов

€тудентьт вь!полня}от контро.,1ьнуто работу по расчету шроизво_
дительности и мощности конвейеров для транспортирования мясного
и прочих видов сьтрья (рьтбо- и мясокостная мука' мелкокуоковое
мясное, рьтбное сь|рье и пр.).



|{роизводительность горизонтальнь1х и наклоннь!х (ш < 30")
|пнековь]х конвейеров 6 (кг/н) }{ожет бьтть определена по формуле

с:2,8з . 10з (о2 * ё?) 3рпЁ,Ё'(1 - з!п с),

где !, /_ соответственно диаметр 1пнека и ва]\а' м (знанение диамет-
ра в[|"]1а 1пнека принимаетоя в пределах 50-70 мм); 5 * |паг !пнека, м
(^! : 0,8 о); р _ нась]пна'1 плотность сь]рья' кг!м3; п * частота вращения
ва!']а 1шнека, 1|с; \ - коэффициент заполнения 1ш}1ека (лля открь:тьтх
1|]неков \ : 0,5+$,6; для закрь1ть1х !пнеков Ёр 0,75+0,90); Ё2 - коэф-
фициент проск'1льзь1ва11ия сь!рья отнооитель!{о витков {11нека; 0 - угол
наклона вала 1пнека, гРаА. (Аля горизонтального расположенияьала
с: 0').

3атрать; мощности на транспортировку сь1рья 1п|.{ековь]ми кон-
вейерами ск.'1адь|ва}отся из затрат м0щности на подъем сь|рья на вь|-
соту Ё (лля наклоннь:х конвейеров Р: [ з|п ш; |' - длина:пнека, м) и
ца преодоление сопротивления движе1{и1о сь1рья по горизонтали.

Б общем случае вь1ражение для расчета суммарнь]х затрат
мощности ш(вт) имеет вид

|'{: 6в (!{ €т + | €') | ц'

где 6 - производительность транспортера, кг7о; 8 _ ускорение сво_
бодного падения' м|с2; !{ - вь1сота подъема вш|а 1]!нека, м] €т - коэф-
фициент сопротивления при вертика]1ьном движении сь1рья (€т :0,6);
(2 _ коэффициент сопротивлен.у1я пр|4 горизонтальном движении
сь1рья (\э= 1,6-1,8); ц - коэффициент полезного действия привода
(1 :0,75*0,80).

1,1сходньте даннь|е для вь1полненр1я контрольной работьт берутся
из табл' |'

|!оследняя шифра штифра (по занетной кних<ке стулента) должна
соответствовать номеру варианта задания'

1аблица ]

(онтрольная работа ш9 2

Фпределение мош|ности привода пере]ше[шива[ош|их устроп1етв
для получения }!(идкофазньпх пи[цевь|х сред

Б контрольной работе рассчить1ваетоя мощность привода пере_

ме1пива}ощих устройств с ме1шалками для получения х<идкофазньтх

пищевь1х сред в зависимости от изменения характеристик работьт
оборудован ия и евойств перерабать1ваемого продукта.

йощность, необходиму|о для привода переме1пива1ощих уст-
ройотв, ш (квт) с ме:ша_г:кой пропеллерного типа мо}кно рассчитать по

следу}0щему вь]ра)кенито [1(кн. |), с.601):

]\|: о,мкё}' 
'.,''', ре,'' р#'

где ( - экопериментальньтй коэффициент; 4 - диаметр ме1шапки, м;

п _ частота вращения ме1шы1ки! 6ф-1; р - плотностт, жидкофазной
средь} кг/мз; р _ динамическЁш вязкость хсидкофазной среды, |[а'с.

8 работе требуется рассчитать мощность привс)да и построить

график зависимости зт+ачений мощт1ости от заданного диапазона из-

менений физико-механичеоких характеристик (см" та6л' 2).
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|{араметр 8ариаттт

0 1 2 3 4 5 о 1 8 9

,{иаметр тпнека' мм 150 200 250 !50 200 250 300 !50 240 250

9аотота вращешия
вала гшнека, 1/мин

60 4о 30 100 50 40 з0 80 60 50

9гол паюцотта вала
{ш}{ека' щад

10 15 20 0 0 ]0 0 0 15 20

1{оэффишиекг
прос!(а.'1ьзывания

0,6 0,7 0,5 0,6 05 0,6 0,5 0.6 0,7 4,6

,{лина тпнека, м з 4 5 10 6 7 10 15 20 8

|{лотность сьтрья'
кг/м'

850 850 850 850 120 720 720 150 750 150

[ип тшнека 0ткрытьтй (вар. 03) 3акрьгтый (вар. 5_9)
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1,1сходньле даннь1е для вь!полнения контрольной
изта6л-2.

работьт берутся

|аблица2

|!ри подборе электродвигате.|]'т д.}ш{ перемеш]ива}ощих устройств
ег0 мощность принима}от с запасом в 24,5 раза больтше раснетной.

|{о результатам расчетно-графииеског0 ан'ш1иза делается вь]вод
о значении и в'\иянир1 физико_технических параметров на определе-
ние мош]ности привода.

||арапсещь: 8ариант
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9

к 1,0 1,1 '') 1.3 1.4 1.5 1.6 \"7 8 2.0

ё,м
1о же

>

>

0,5
о7
0,9
1,1

1.3

0.6 0,1 0,8 0,9
0,5
0,9
1,0

\,/

1,0 1,1 \,2 3

4
1

8
6

1,4

п, мин 1

1о же
))

))

)

300 260
100
150
220
300

224 180 160 50
20
40
80
:60

140 1з0 120 00
з0
50
60
:60

р, кг/мз
1о;ке

)
))

>

1050 1000 980
970
964
950
940

910 960 950 940
930
920
910
900

9з0 920 910

р, 11а'о

]о хсе

>

)
>

0,10 0.09 0,08 0,07
0,04
0,05
0,08
0,10

0,06 0,05 0,04 0,08
0,05
0,06
0,09
0,04

0'0б 0,10
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